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Tento produkt neobsahuje latky vymezenou pravnimi pfedpisy RoHS v Urovnich pfesahujici
maximalni hodnoty.

Tento produkt splfiuje kompletni CE i EMC certifikaci.
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Upozornéni

Dulezité informace pro uZivatele:

- Drzte se instrukci podanych v manualu. Se sadou Comp Drives zachazejte bezpecné.

- Tento vyrobek neni uréen osobam (v€etné déti) trpicim télesnym, duSevnim nebo mentainim
postiZzenim, ani osobam bez potfebnych zkuSenosti a znalosti k vyuzivani daného produktu.

- Nenechavejte déti hrat si v blizkosti tohoto vyrobku.

- V pfipadé jakéhokoliv problému kontaktujte nejbliz§iho dealera.

- Modifikace systému je zakazana! Mohlo by to poskodit/narusit chovani bezpeéné vyladéného
produktu.

- K ziskani informaci potfebnych pro instalaci a Upravu produktu kontaktujte Vaseho dealera.

- Vyrobek je navrzen s dostate¢nou vodé odolnosti, nicméné jej umysiné nepokladejte do vody.

- Elektrokolo neumyvejte vysokotlakou vodni hadici. Pokud by materidlem prosakovala voda, mohlo
by dojit k provoznim potizim, pfipadné ke korozi.

- Vyvarujte se silnym narazim i Spatnému zachazeni.

- Veskeré dotazy tykajici se uzivani a udrzby smérujte k VaSemu dealerovi.

- Opotrebeni a starnuti v disledku bézného pouzivani neni soucasti zaruky kvality.

- P¥i praci s kabelazi setu Comp Drives, nebo instalaci jinych soucasti si budte jisti, ze jste odpojili
pfivod energie z baterie. V opacném piipadé by mohlo dojit k elektroSoku.

Kupujicimu by mély byt zminény nasledujici zalezitosti:

- P¥ili§ velka pozornost vénovana displeji elektrokola miize zplsobit nehodu.

- Kazdy uzivatel by mél byt pfed jizdou na elektrokole plné seznamen s jeho ovladanim.

- Je dulezité zapnout svétla elektrokola pfi nedostate¢né viditelnosti, pfipadné noéni jizdé.

- Celkové ovladani displeje, véetné zapnuti osvétleni, by mélo byt kupujicimu vysvétleno pred prvni
jizdou.
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1. Oznaceni displeje

2. Typ:

4. Nalezitosti

3. Ekologické nafizeni

Center GSGI LCD Display

VHD-C17G

Stfedovy GSGI LCD displej

RoHS

Provozni teplota LCD

Skladovaci teplota LCD

POLOZKY CHARAKTERISTIKA POZNAMKY
Nominalni napéti 36.0V
Provozni teplota -10 ~ 40 stupiitt C 15 ~75% RH
Skladovaci teplota -10 ~ 60 stuprit C 15~ 80% RH

-20 ~ 70 stupnu C

-30 ~ 80 stupfia C

15 ~75% RH

15 ~80% RH

6. Pruameér drzaku

(Cr=1.5):

5. Uroven odolnosti proti vodé

IP65

Kolébka ®©25.4mm, nebo ®31.8mm

7. Mozny uhel pohledu u LCD

Ovlada¢ #22.2mm

* Doporuceny limit kroutici sily pfi montazi :
0.6Nm. (v&etné& Sroubu proti sklouznuti)
Smeér do 12 hodin, 40 stupnu

Smér do 6 hodin, 55 stupnid

Smeér do 3 hodin, 50 stupna

Smér do 9 hodin, 50 stupna

8. Charakteristika jednotlivych kabeld, véetné barev, uréenych do harnessu

Takto je konektor pfipraven k montazi.

Cervena 1 v+ Modra — Cervena
Modra 2 ON @]

Cerna 3 |GND Zelens 7 Xk Cerna
Zluta 4 |Motor TxD elinn

Zelena 5 Motor Rx D
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1. Popis systému - funkénost

1.1. GSGI (gearsensor s indikaci zafazeného stupné)

GSGl je zakladnim prvkem odlisnosti COMPu od veskeré konkurence, a je patentové
chranén - patent pending., a funguje takto:

e nové smontované ekolo musi byt “naueno” kolika pfevody je osazeno, to se déla
pomoci kalibrace. To zabere ¢as do 1 minuty.
identifikuje jednotlivé pfevodové stupné.
disponuje automatickou rekalibraci, to je napfiklad nutné kdyZ na nové smontovaném
fadicim systému dosednou koncovky bowdenu ve stoperech, ¢imz se zméni napnuti
= pozice lanka. Autorekalibrace probiha bez potfeby aktivace jezdcem, tedy i za
jizdy, a jezdec o ni nevi, nebot vSe funguje standardné.

1.2. Optimalizace Fazeni detailné funguje takto:

1.2.1. Samotna pirehazovacka (RD), nebo prehazovacka s presmykacem
(RD+FD)

Jezdec si zvoli ¢asy po které bude odpojen nebo snizen vykon motoru, odliSny ¢as pro
zménu prevodu na nejmensim a nejvétsim pastorku zadni kazety. Casy pro zmény pievodu
na ostatnich nez krajnich pastorcich (které maji pfifazeny své asové hodnoty) si kontroler
proporcionalné vypocitava sam z dat ziskanych z kalibrace fadiciho systému.

Casy pro zménu pfevodu z velkého pfevodniku na maly a obracené& z malého na velky se
voli také odliSné.

Obecné vSechny tyto 4 €asy nemohou byt shodné, nebot ¢as dokonéeni pfesunu fetézu do
jiné pozice souvisi u RD s velikosti (po¢tem zubU) pastorkd a u FD se smérem zmény
pfevodu. Navic u pfevodniku je vétsi rozdil mezi poéty zubl nez mezi sousednimi pastorky
na kazeté, coz vyzaduje delSi €as nez u kazety. Princip u RD je ¢im vétsi pastorek, tim je
tfeba delSi ¢as k uplnému dokoné&eni pfesunu fetézu na novou pozici, a je neZzadouci aby se
motor aktivoval dfive nez je fetéz zcela pfesunut — to vede az k pretrzeni fetézu. Princip u
FD je Ze zména z malého na velky vyZaduje delSi ¢as, protoZe fetéz se pretahuje na vétsi
pfevodnik = vetSi primér, zména prevodu opacnym smérem je mnohem rychlejsi nebot
fetéz pouze spadne na prevodnik o0 mensim priiméru.

1.2.2. Nabové fazeni (IGH):

jelikoz se fetéz nepfesouva na jinou pozici, €as sniZzeni vykonu pfi fazeni je fixni jak z
pohledu riznych pfevodovych stupiil, tak sméru fazeni (nahoru/dolt).
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1.2.3. Vztah nastavenych ¢ast k preferované (nastavené) a skutec¢né kadenci
Slapani:

Pro RD, RD+FD se tedy navadéji Casové hodnoty po které je vykon motoru ponizen, tyto
Casy maji ale logickou souvislost s kadenci Slapani. Princip spociva v tom, ze pokud Slapu
vySSi kadenci, tak fetéz se po kazeté Ci pfevodniku pohybuje rychleji, tedy ¢as potfebny k
Uuplnému dokoné&eni pfesunu fetézu na novou pozici se uUmérné zkracuje. V pfipadé
pomalejsiho Slapani se tedy naopak prodluzuji. Proto je soucasti nastaveni parametr( |
preferovana kadence $lapani, ta ma jedinou ulohu, a to ze pro tuto kadenci plati Casy.
Kontroler si porovnava hodnotu preferované kadence s kadenci aktualni, a dle zjisténého
rozdilu zadané Casy prepocitava. Priklad: preferovana kadence je 60, skute¢na 120,
vysledny ¢as odpojeni/snizeni vykonu je oproti nastavené hodnoté polovicni.

1.2.4. Snizeni vykonu motoru v prabéhu razeni:

Kvalita fadicich systému ovliviuje délku €asu potfebnych k dokon&eni zmény prevodu,
zakaznik si tedy muze €asy nastavit s ohledem na kvalitu svych pfevodovych mechanisma.
Stejné tak kvalita pfevodovych mechanismu ovliviuje schopnost zmény prevodu v tahu
motoru. Proto umoZzfiujeme nastaveni pozadované urovné poklesu vykonu motoru v
okamziku Fazeni. Princip: ¢im je nastavena hodnota poklesu vykonu vyssi, tim rychleji a
agresivnéji motor restartuje. To je proto, ze elektromotor v pribéhu Fazeni nepada na nulovy
vykon, ale zlistava v nastaveném snizeném tahu, a po uplynuti ¢asu pro provedeni fazeni
nabiha zpét na standardni vykon rychleji, nez kdyby se rozbihal z nulovych otacek (pfi
uplném odpojeni vykonu). To je zadouci pro sportovni jizdni styl, napfiklad kdy je tfeba fadit
v prudkém vyjezdu, tedy eliminovat vyrazny pokles rychlosti, pfipadné upiné zastaveni se. U
IGH by méla byt nastavena hodnota poklesu vykonu velmi nizko, aby naba zvladla prefadit.
VSechny vySe zminéné parametry pro optimalizaci fazeni mame jako vyrobce nastaveny v
default, ale jsou ménitelné koncovym uzivatelem, s ohledem na kvalitu jeho fadicich
mechanism, a preferovaném jizdnim stylu.

1.3. Vysledkem unikatni optimalizace razeni je:

e Eliminace poskozeni Fadicich mechanismu (napf. pfetrzeni fetézu), prodlouzeni jejich
Zivotnosti
Snizeni hlu€nosti fadicich mechanismu
Minimalizace délky ¢asu potfebnych k provedeni zmény pfevodu, coz je dulezité
zejména pfi sportovnim jizdnim stylu, a v naroéném terénu. Systém si sam
vypocitava proménlivou délku odpojeni &i snizeni vykonu pohonné jednotky v
zavislosti na odliSnym technickych pozadavcich jednotlivych pfevodovych stupiu a
rozdilu mezi preferovanou a skute€nou kadenci Slapani.

e Eliminace aktivace pohonu pfed uplnym dokon€enim zmény pfevodu. To je dané tim,
Ze systém pracuje s Casy pro odpojeni/snizeni vykonu motoru a soucasné i s
rozdilem mezi preferovanou a okamzitou kadenci.

e Moznost individualniho nastaveni chovani pohonné jednotky pfi Fazeni (Casy
odpojeni ¢&i snizeni vykonu pohonné jednotky,, preferovana kadence, mira poklesu
vykonu). To umozriuje pfizplsobeni chovani pro riizné kvalitni fadici mechanismy, i
pro praktikovany jizdni styl — pomoci preferované kadence Slapani).
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1.4. Schéma razeni

Dvojprevodnik

> FD 1 - ¢asova hodnota

< FD 2 — ¢asova hodnota

Maly pastorek - 1

2 —Velky pastorek

RD 1 — casova hodnota
Vygenerované ¢asové hodnoty (na zakladé poctu

pastorku a dat poskytnutych pfi kalibraci)

Fd

| \\N
10
9
8

RD 2 — €asova hodnota

7

4

3
2

1
Zadni pastorky

Veskeré hodnoty jsou automaticky prepocitany dle rozdilu mezi preferovanou a
realnou kadenci slapani. (preferovana kadence 60, ¢asova hodnota 100 — redind
kadence 120, ¢asova hodnota 50)
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2. Displej LCD C17

C17 je stfedovy LCD displej poskytujici standardni funkce tykajici se kontroly elektrokola.
Kromé zakladnich funkci Ize pomoci displeje také nastavit kalibraci a parametry fazeni. Tato
uzivatelska pfirucka vysvétluje jak zakladni, tak dodate&né funkce displeje.

2.1. Charakteristika zakladniho displeje a jeho ovladani
2.1.1. Charakteristika ovladani

K Uspésnému pouzivani displeje C17 je nejdfive nutné vysvétlit jeho samotné ovladani.
Displej C17 je vybaven 5 tlacitky, které jsou soucasti jednoho ovladaciho
panelu. NiZze naleznete graficky popis:

Tlaéitka + a = jsou urdend k prochazen|
menu, ke zménam hodnot v nastaveni
nebo takeé ke zvoleni drovné asistence
pohonu.

Tla&itko POWER zapne a
vypne elektrokolo.

Ovladaci panel

Py : ' Tlaéitko LIGHT slouzi ke
[ 1 | = : " “ . )
1) w (@& snizeni & zvyseni jasu displeje.

=\

Pomoci tlacitka MODE(I) se
daji zménit ruzné hodnoty a
funkce zobrazujici se na
hlavni obrazovce.

2.1.2. Charakteristika displeje

Hlavni obrazovka poskytuje mnoho informaci. Nize naleznete jejich popis.

Stav Urovef podpory -
haterie pohonu ’:':;ﬁﬁg:

Aklusling zafazeny
pfevod na zadni
prehazovadce (RD)/
informace o nabovém
fazeni

Aktualné zarazeny
pievod na
presmykadi (FD)

Doporudéena droven
pfevodu (doporugeny
pifevod zobrazen pomoci
Sipky nahoru/dolu)

Qstatni zvolenég informace - napf. primeérna
rychlost, kadence Slapani, atp.
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3. Ovladani C17

3.1. Spusténi - vypnuti
Del3im stisknutim tlaCitka POWER spustite systém. V navaznosti se automaticky zapne
displej, na kterém je zobrazeno nékolik informaci. Systém vypnete opét delSim stisknutim
tlacitka POWER. V pfipadé neaktivity delSi nez 5 minut se systém automaticky vypne.

3.2. Nastaveni podpory pohonu
Podpora pohonu se méni stisknutim tlacitka + nebo =. K dispozici jsou 4 Urovné podpory:
bez asistence, ECO, TOUR a BOOST. Pokud neni zobrazena uroveri podpory (ECO, TOUR,
BOOST) pak je zvolena nulova asistence.

EEEEE) ) @1
-, .., N N,
o s L o TOT
N S s ' Dt 0t 0 ‘
~ S -~ ~
i
CAD UGIM CAD GGIM
(ITIT® HENEE)
BOOSTRS .
-, W, . . -, W, . .

o MO L TOT
N 0 s Nt 0l 0
B, BBBON . BE0B8 e
CAD L REM CAD bt REM

3.3. Rezimy TRIP, ODO, AVG, MAX, CAD
Kratkym stisknutim tlacitka MODE(i) mGzete ménit jednotlivé rezimy. Opakovanym
stisknutim tlacitka MODE(i) se dostanete zpatky na pfedchozi rezim.

- TRIP - Ujeta vzdalenost béhem aktualni jizdy
- ODO - Celkové ujeta vzdalenost

- AVG - Primérné dosazena rychlost

- MAX - Maximalni dosazena rychlost

- CAD - Kadence Slapani

3.4. Jas displeje
Stisknutim tlaCitka LIGHT Ize zvysit i snizit jas pozadi displeje.
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3.5. Podpora pfi chizi

:IIIII:J jR
—_— e
' kmeh
q '-‘ .-'
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A
——— mEa -
CAD U U EFM

obr. #5

K docileni podpory pfi chuzi stisknéte kratce tlacitko MODE(i), poté okamzité stisknéte a
drzte tlacitko =. Podpora pfi chlizi Vam bude poskytnuta po takovou dobu, po jakou budete

drzet tlacCitko =. Tuto funkci znazorfiuje i chodec v pravém hornim rohu displeje.

4. Nastaveni

Nastaveni obsahuje nékolik podmenu, které umozriuji upravu nékterych funkci, jak je
popsano nize. K otevieni nastaveni stisknéte naraz tlacitka MODE(i) a LIGHT.

| kalibrace | kalibrace L sc:rﬂ verze bc:|l:|t verze soft verze boot verze ]
p?ﬁ"-‘i[ﬂ;ﬁ:&n[ Zadﬂn'l;:l pFesmykade dizpleje displeje kontroleru kontroleru
izplaje fazen
(RD/IGH) (FD}

K prochdzeni menu poufivejte tlaéitka +a =,

+ -

4.1. Podsviceni displeje (LC)
Tato funkce Vam dovoli nastavit intenzitu podsviceni displeje. MUzete vybirat z 5 arovni

podsviceni.
ENNEE) €
—_— —
[ - \
= N R R
| W ) ) .
y 4 & w
e L
[ W Ry |
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Kratkym stisknutim tlacitka MODE(i) aktivujete nastaveni podsviceni displeje. Pomoci

tlacitek + nebo = zménite Uroven podsviceni.
Dlouhym stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou uroven.

4.2. Kalibrace zadniho fazeni (rd lh)
Ke kompletnimu vyuziti GSGI je nutné systém naudit, jaky fadici systém je na kole pouzit
(napf. pocet pastork(). Je tedy nutné provést kalibraci. Kalibrace fazeni je v prvni fadé
provadéna vyrobcem a je mozné, Ze koncovy uZivatel nebude muset kalibraci provadét. Je
pouze par situaci, kvali kterym musi byt kalibrace znovu provedena (napf. pfi vyméné Ci
udrzbé lanka nebo vyméné fadiciho systému).

poznamka: U kalibrace klasické zadni prehazovacky je nutné pfi fazeni Slapat, z tohoto
duvodu doporucujeme kolo upevnit do stabilniho stojanu. Je zde i moznost kalibraci
provadét za jizdy, nicméné tato kalibrace nemusi byt presna. V pripadé, Ze je elektrokolo
vybaveno nabovym Fazenim, tak Slapani neni potreba.

UPOZORNENI: Jakmile je jednou kalibrace zapo&ata, NESMITE z ni odejit. Systém fazeni
GSGI by nemusel fungovat spravné. Pokud je pfi kalibraci néco $patné, prekalibrujte
elektrokolo spravné, dle instrukci.

AEEEE)

——]| e
[ - 9

= ! 1

- B (| 5
. -9
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Nez zaCnete provadét kalibraci, je nutné nastavit Feté€z na prvni pozici. Klasicka zadni
pfehazovacka (RD) musi byt nastavena na prvni pastorek (nejvétsi). Pokud pouzivate
nabové fazeni (IGH), je také nutné nastavit pozici €islo jedna. Kalibracni menu je tfeba
aktivovat stisknutim tlacitka MODE(i).

Pro zacatek kalibrace RD/IGH stisknéte kratce tlacitko +. Zobrazené ¢islo bude chvili blikat
a poté se automaticky zméni na €islo 1. Od této chvile musite nepfetrzité Slapat (pouze v
pfipadé RD, u IGH se Slapat nemusi).

Bé&hem Slapani je nutné postupné fadit dolu, tedy z nejvétsiho pastorku €. 1 na pastorek
nejmensi. Pfi Fazeni se na displeji automaticky méni Cisla predstavujici dany pastorek. Vzdy
vyCkejte, dokud se zména pfevodu nezobrazi na displeji. Jakmile je dana zména na displeji
zobrazena (Cislo se zménilo) muzete pokracovat s fazenim dale.

poznédmka: Razeni by mélo byt z kazdé pozice plynulé. Konecné éislo zobrazené na displeji
by mélo souhlasit s celkovym poétem prevodu radiciho systému.
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Ve chvili dosazeni posledni pozice pro fazeni (nejmensi pastorek) je nutné fadit zpatky na
pocatecni pozici €. 1 (nejvétsi pastorek). Pro dokonc&eni kalibrace je posléze jesté nutné z
pocate€ni pozice (€. 1) zafadit nize na pozici €. 2.

Jakmile Cislo pfedstavujici zafazeny stupefi pfestane blikat, je to signal, Zze kalibrace je u
konce. DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) kalibraci potvrdite.

4.3. Kalibrace pfesmykace (Fd)
Proces kalibrace pfesmykace (FD) je stejny jako u klasického zadniho fazeni popsaného
vySe.

poznamka: U kalibrace pfesmykace je nutné pri fazeni Slapat, z tohoto diivodu
doporucujeme kolo upevnit do stabilniho stojanu. Je zde i mozZnost kalibraci provadét za
Jizdy, nicméné zde hrozi nebezpedi trazu.

{1111 I
- o=
-8 =

NeZ zaCnete provadét kalibraci, je nutné nastavit fetéz na prvni pozici. Pfesmykac (FD) musi
byt nastaven na prvni pastorek (nejmensi). Kalibracni menu je tfeba aktivovat stisknutim
tlacitka MODE(i).

Pro zacatek kalibrace FD stisknéte kratce tlacitko *. Zobrazené ¢islo bude chvili blikat a
poté se automaticky zméni na Cislo 1. Od této chvile musite nepfetrzité Slapat.

Béhem Slapani je nutné postupné fadit nahoru, tedy z nejmensiho pastorku €. 1 na pastorek
nejvétsi. Pfi fazeni se na displeji automaticky méni Cisla pfedstavujici dany pastorek. Vzdy
vyCkejte, dokud se zména prevodu nezobrazi na displeji.

Ve chvili dosazeni nejvétSiho pastorku, je nutné, abyste se vratili na pastorek nejmensi a
poté opét prefadili o jeden pastorek vyse. Tim bude kalibrace dokoncena.

Jakmile Cislo pfedstavujici zafazeny stupen pfestane blikat, je to signal, ze kalibrace je u
konce. DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) kalibraci potvrdite.

4.4. Ostatni nastaveni

Softwarova verze displeje
Boot verze displeje
Softwarova verze kontroleru
Boot verze kontroleru

11
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5. SHIFTING PARAMETERS
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Shifting Parameters je specialni menu s nékolika podmenu nabizejici uzivateli uzpisobeni
chovani jeho elektrokola. Tyto Shifting Parameters maji tovarni nastaveni, ale kazdy
koncovy uzivatel si je mGze pfizpUsobit svym vlastnim potfebam. Neni vylozené nutné, aby
byly Shifting Parameters pfenastavovany, ale je velice dulezité zkontrolovat si, zda-li
podmenu ShS (Shifting System) obsahuje stejny fadici systém, jaky je vyuzivan na

elektrokole.
tadici kadnos | max cCas min Cas max cas min Cas &as sniZenl sniZenl sniZenl reset, do
1 moo& . H restartuu restartu u restartu u restartu u restariu u wykonu wykonu u vykonu w ovamiho
system || Slapani | RD RD ED ED IGH u RD FD IGH nastaveni
K prochézeni menu pouZivejte tladitka + a -
-+ -
e

SHIFTING PARAMETERS (SP)

K otevfeni Shifting Parameters je nutné delSi stisknuti tlaCitek MODE(i) a *. Toto specialni
menu se sklada z nasledujicich podnabidek:
1. Shs - Radici systém
PCAd - Kadence Slapani
rd 1 - Cas restartu klasické zadni prehazovacky - max (milisekundy)
rd 2 - Cas restartu klasické zadni pfehazovacky - min (milisekundy)
Fd 1 - Cas restartu pfesmykade - max (milisekundy)
Fd 2 - Cas restartu pfesmykace - min (milisekundy)
Ih 1 - Cas restartu nabového fazeni (milisekundy)
Prrd - SniZeni vykonu u klasické zadni pfehazovacky (%)
9. PrFd - SniZzeni vykonu u pfesmykace (%)
10. Prlh - Snizeni vykonu u nabového fazeni (%)
11. rES - Resetovani Shifting Parameters do tovarniho nastaveni

Nk wDd

Pomoci tlacitek + a = se pohybujete po menu.

5.1. Shs - Radici systém
K vyuziti veSkerych funkci poskytnunych pohonnou jednotkou COMP se systémem
inteligentniho fazeni GSGI musi byt nastaven fadici systém. Muzete volit ze tfi moznosti:

a) rdFd - Klasicka zadni pfehazovacka s pfesmykacem
b) rd - Klasicka zadni pfehazovacka
c) IHub - Nabové fazeni

s 3 -
Y ; | [ 1
PEShs) PiDhs)
==.. £ d b “~dFd
mEEEE)
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K aktivaci rezimu Shs stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlacitek + a

=. DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Shs.

poznamka: fadici system by mél byt pfednastaven vyrobcem. Koncovy uZivatel musi zmenit
(upravit) typ Fadiciho systému v momentu jeho zmény, napr. RD/FD misto IGH.

5.2. PCAd - Kadence Slapani
Rezim kadence Slapani je hodnota uzivatelské preferované kadence. Napomaha k
optimalizaci ¢asu restartu motoru pfi fazeni v souvislosti s aktualnimi jizdnimi vliastnostmi.
Vychozi hodnota je 60 rpm (otaek za minutu). Maximalni mozna hodnota, ktera maze byt
nastavena, je 95 rpom a nejmensi je 30 rpm.

EEEEED
' |
0 "¢ 1
PLDU }
PrfRd

K aktivaci PCAd stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlacitek + a =.
Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 5 rpm, napf. 50-55-60. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro PCAd.

5.3.rd 1 - Cas restartu klasické zadni prehazovacky - max (milisekundy)
poznémka: Cas restartu (max/min) je doba, po kterou je vykon motoru snizen béhem fazeni.
Tyto hodnoty jsou jiz pfednastaveny vyrobcem, ale Ize si je upravit dle vliastnich poZadavku.
Je to navrzené tak, aby si kazdy mohl individualné nastavit chovani elektrokola béhem
fazeni. Jak je zminéno vyS$e, také to uzce souvisi s kadenci Slapani. Dostupné pro rd 1, rd
2,Fd1,Fd 2,1h 1.

poznamka: Z divodu nedostatku ¢iselnych pozic zobrazenych na displeji (pouze 3) jsou
hodnoty na displeji odlisné od realnych. Vysvétleno niZe:

realné hodnoty (ms) zobrazené hodnoty (ms)

2000 200
200 20
50 05

Znamena to tedy, Ze zobrazené hodnoty maji o jednu Ciselnou pozici méne, nez ty realné.
Dostupné prord 1, rd 2, Fd 1, Fd 2, Ih 1.

14
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Pfednastavena hodnota u rd 1 je 200 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 20). Maximalini
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

poznamka: Pokud je nastavena nulova hodnota (0 ms) tak se motor béhem razeni
nezastavi. Obecné to tedy znamena, Ze fazeni neni tak komfortni a plynulé. Dostupné pro

rd. 1, rd 2, Fd 1, Fd 2, Ih 1.
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K aktivaci rd 1 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tladitek + a =.

Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro rd 1.

5.4. rd 2 - Cas restartu klasické zadni prehazovacky - min (milisekundy)
Pfednastavena hodnota u rd 2 je 50 ms (na displeji zobrazena jako €islo 05). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

K aktivaci rd 2 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tladitek + a =.

Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro rd 2.

5.5. Fd 1 - Cas restartu presmykaée - max (milisekundy)
Pfednastavena hodnota u Fd 1 je 600 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 60). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimailni je 0 ms.

(NEEEE) ), @x
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K aktivaci Fd 1 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlacitek + a =.

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢€i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Fd 1.

15
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5.6. Fd 2 - Cas restartu presmykaée - min (milisekundy)

Pfednastavena hodnota u Fd 2 je 200 ms (na displeji zobrazena jako &islo 20). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

K aktivaci Fd 2 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlacitek + a -.

Vzdy se mizete posouvat nahoru ¢€i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. Del§im
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Fd 2.

5.7.1h 1 - Cas restartu nabového fazeni (milisekundy)
Pfednastavena hodnota u lh 1 je 50 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 05). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

(TTTT
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"y WS
I T

K aktivaci lh 1 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlacitek + a =.
Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, nap¥. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Ih 1.

5.8. Prrd - Snizeni vykonu u klasické zadni prehazovacky (%)
Poznamka: Funkce sniZeni vykonu motoru uréuje, na kolik procent (%) se snizi vykon
béhem razeni. To znamena, Ze se motor béhem razeni kompletné nevypne, ale pouze se
zredukuje jeho vykon tak, aby fazeni probéhlo komfortné, plynule a bez dramatického
ubytku vykonu. Dostupné pro Prrd, PrFd, Prih.

Poznamka: UzZivatel si musi byt jisty, Ze hodnotu pro sniZzeni vykonu (v %) zadava ke
spravnému typu razeni (pfiklad: Prrd -> pro klasické zadni pfehazovacky, atd...)
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Pfednastavena hodnota u Prrd je 20%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimalni 0%
(pfi zvoleni hodnoty 0% je motor béhem Fazeni kompletné odpojen).

K aktivaci Prrd stisknéte kratce tlaCitko MODE(i). V navaznosti na to za€ne prvni Ciselna

hodnota blikat. Pomoci tlacitek + a = mizete hodnotu této Ciselné pozice ménit - mizete
vybirat od 0 do 5.

DelSim stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu NEBO kratSim stisknutim
tlacitka MODE(i) preskocite na druhou &iselnou pozici, ktera za¢ne blikat a mlze byt taktéz

zménéna. Pomoci tlacitek + a = mizete ménit hodnoty od 0 do 9.

DelSim stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite nastavenou hodnotu pro Prrd.

Poznamka: Systém oviadani funkce sniZzeni vykonu a nastavovani hodnot v ném je stejny
pro v8echny funkce snizeni vykonu, tedy pro Prrd, PrFd, Prih. Z tohoto dtuvodu neni
oviladani popséano v ¢. 9 PrFd ani v ¢. 10 Prih.

5.9. PrFd - Snizeni vykonu u presmykace (%)
Pfednastavena hodnota u PrFd je 10%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimalni 0%
(pfi zvoleni hodnoty 0% je motor b&éhem Fazeni kompletné odpojen).

Aktivace tohoto menu a ménéni hodnot v ném je naprosto stejné jako je popsano vyse, tedy
u ¢. 8: Prrd - Snizeni vykonu u klasické zadni prehazovacky (%).

5.10. Prlh - Snizeni vykonu u nabového razeni (%)
PFednastavena hodnota u Prlh je 7%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimalni 0% (pfi
zvoleni hodnoty 0% je motor b&éhem fazeni kompletné odpojen). Je tfeba brat v uvahu, ze
IGH je jiny typ Fadiciho systému a tedy ma i jiné vlastnosti a chovani pfi fazeni za asistence
motoru. V pfipadég, Ze elektrokolo neni schopné spravné a plynule zafadit za asistence
motoru, je nutné snizovat procentualni hodnotu v nastaveni do chvile, nez je IGH schopna
fadit bez problému.

Aktivace tohoto menu a ménéni hodnot v ném je naprosto stejné jako je popsano vyse, tedy
u €. 8: Prrd - Snizeni vykonu u klasické zadni prehazovacky (%).

5.11. rES - Resetovani Shifting Parameters do tovarniho nastaveni
Pomoci této funkce vratite veSkeré hodnoty ve vdech submenu spadajicich pod Shifting
Parameters do tovarniho nastaveni.
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K aktivaci rES stisknéte kratce tlacitko MODE(i). "No" (v pfekladu "Ne") za¢ne blikat.
Pomoci tlacitek + a = mizete vybrat druhou moznost "YEs" (v prekladu "Ano").

DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou moznost, tedy bud "No" (Ne) a nebo
"YEs" (Ano). V pfipadé, Ze zvolite moznost "No", tak se Zadna data v Shifting Parameters
nezméni. Jakmile potvrdite moznost "YEs" tak se veSkeré hodnoty ve vSech submenu
spadajicich pod Shifting Parameters piepiSou do tovarniho nastaveni.
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6. Indikace chyb

Vypis moznych chyb

1. Zavada motoru FATALNI chyby jsou znazornény na hlavni obrazovce pod
aktualni rychlosti.

H ek
s

n

E-80

KOD FATALNI CHYBY
Kod Indikace Dusledek
Er 80 Komunikaéni chyba Systém se zastavi
Er A1 Prehrati motoru Motor se vypne

Fatalni chyby okamzité zastavi vykon motoru. Bez podpory asistence.

BEZNE chyby

H

KOD BEZNE CHYBY

Kod Indikace Dusledek
Er 11 Chyba senzoru Motor se zastavi
Er 20 Vysoka teplota Motor se zastavi

Svétlo maze byt zapnuté. Indikace zbyvajici kapacity baterie je zobrazena a pIné
funkéni. MGzZou se provadét veskera nastaveni.
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2. Komunikaéni chyba motoru

Error 80

Chybovy kdd blika, motor se vypne a neni mozné otevfit zakladni

obrazovku.
Doporuceni

- restartujte systém elektrokola

- zkontrolujte propojeni mezi displejem a motorem (zda-li jsou

veskeré kabely fadné zapojené)

- pfipadné opravy pfenechte na servisniho pracovnika

3. Prehrati motoru

Error A1

Chybovy kod blika, motor se vypne a neni mozné otevfit zakladni

obrazovku.
Doporucéeni
- vypnéte motor a vyCkejte na jeho ochlazeni

-pfipadné opravy pfenechte na servisniho pracovnika

4. Chyba senzoru

Error 11

Chybovy kod blika, vykon motoru je odpojen

Doporucéeni
- pedal reverse
- restartujte systém elektrokola

- pfipadné opravy pfenechte na servisniho pracovnika

5. Vysoka teplota motoru

Error 20

Chybovy kod blika, vykon motoru je zredukovany
Doporuceni
- snizte uroveri podpory

- pfipadné opravy pfenechte na servisniho pracovnika
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7. Poznamky
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